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1 Introduction 
 

1.1 À propos de ce document 
 

1.1.1 Définitions 
Dans cette documentation, les variateurs de fréquence AC15 et AC20 sont désignés par les références AC15 
ou AC20. 

Le variateur AC20, destiné à un usage général, offre une connectivité Ethernet avancée ainsi que la 
fonction Safe Torque Off pour le contrôle de moteurs à induction CA en boucle ouverte ou fermée, et de 
moteurs à aimant permanent (PM), dans des applications allant jusqu’à 250 ch / 180 kW. 

Le variateur compact AC15 propose une connectivité Ethernet et la fonction Safe Torque Off dans un 
format économique et compact, pour le contrôle simple en boucle ouverte de moteurs à induction CA et 
de moteurs à aimant permanent, dans des applications allant jusqu’à 40 ch / 30 kW. 

 
 
 

1.1.2 Termes et abréviations 
 

AC20 Variateur AC20 à usage général 
AC15 Variateur AC15 compact 

  
Application Utilisation spécifique du matériel et des logiciels Parker par le client 
STO Safe Torque Off (désactivation sécurisée du couple) 

  
  
  
  
  

 
 

1.1.3 Cette révision 
Cette révision remplace toutes les versions précédentes de ce document. Parker a tout mis en œuvre 
pour garantir que ce document soit complet et exact au moment de son impression. Conformément à 
notre politique d'amélioration continue des produits, toutes les données contenues dans ce document 
peuvent être modifiées ou corrigées sans préavis. 
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1.1.4 Champ d’application 
Ce document montre les réglages généraux et la 1ère configuration d'un variateur AC20 avec un moteur à 
induction et un moteur à aimant permanent. 
La condition préalable à cette application est le dimensionnement correct du moteur et du 
contrôleur, ainsi que le câblage complet des composants. 

L’objectif de cette note d’application est de démontrer la méthode appropriée pour obtenir un contrôle 
optimal de la boucle de vitesse du système. 

Avant de poursuivre la lecture de cette note d’application, assurez-vous que la section « Démarrage et mise 
en service » du « Manuel matériel » (voir chapitre 1.1.5) a été complétée et bien comprise. 
 
Il est également recommandé d’avoir installé l’outil logiciel DSElite et d’avoir lu le manuel 
correspondant, afin de bien comprendre tous les paramètres du variateur AC lors de la lecture de ce 
document.  

 
1.1.5 Documents connexes 

Pour plus d'informations sur le variateur CA, consultez les documents connexes suivants. 
 

Numéro 
de 
référence 

Document Description 

1 DOC-0017-01_AC15_Quickstart_Frame1_EN 
DOC-0017-14_AC15_Quickstart_Frame2-
5_EN DOC-0017-
02_AC20_Quickstart_Frame2-5 DOC-0017-
15_AC20_Quickstart_Frame6-10 

 
Manuels de démarrage rapide AC15 / 
AC20 

2 DOC-0017-03-EN_AC15_Hardware_manual 
DOC-0017-04-EN_AC20_Hardware_manual 

Manuels matériels AC15 / AC20 

3 DOC-0017-05-EN_AC15_Software_Reference 
DOC-0017-13-EN_AC20_Software_Reference 

Manuels logiciels AC15 / AC20 

4 DOC-0017-16-C_04-04-2023_AC15- 
AC20_Safety_Instructions 

AC15-AC20 Consignes de sécurité 

Tableau 1 Références 
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2 Composants de test 
Moteur asynchrone    Moteur à aimant permanent         Variateur AC20 

2.1 Données relatives au moteur à induction 
 

2.2 Données relative au moteur à aimant permanent 

 
 

2.3 Données du variateur AC20 
 
 
 
 
 

Firmware version 1.1.3 
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3 Procédure de test 
Le test est effectué avec un variateur AC20 livré avec les valeurs d'usine. 

 
Pour être sûr d'avoir la même situation avec tout autre variateur, il est possible le réinitailiser avecles valeurs 
d'usine avec la commande de l'appareil « Reset to Default ». 
Voir le chapitre 7.5. Réinitialisation aux valeurs d'usine dans le manuel de référence du logiciel de la série 
AC20 (DOC-0017-13- EN) 

• Le test est effectué  mode de contrôle  vectoriel sans capteur. 
 

• Avec ce mode de contrôle, l'exécution du réglage automatique est obligatoire pour les moteurs 
asynchrones. 

 
• L'enregistrement se fait avec l'outil AC Scope. 

4 Procédure de test du moteur asynchrone 
 

4.1 Mise en service du moteur asynchrone 
Habituellement, vous trouverez les données moteur nécessaires sur la plaque signalétique du moteur. 

 
4.1.1 Plaque signalétique du Moteur asynchrone DSELite 

Ouvrez l'outil logiciel DSElite avec la macro standard pour AC20 et sélectionnez dans la 2ème page la 
plaque signalétique du moteur asynchrone. Double-cliquez sur le bloc fonctionnel et modifiez le 
paramètre du moteur. 
Une autre possibilité consiste à naviguer dans la liste affichage « Parameters » jusqu'au sous-menu 
« Motor Nameplate » et à y modifier les paramètres. 

 



Note d'application AC15 / AC20 AN-AC15-AC20 
   

AN-AC15-AC20 Réglage de base 
 

8 (19) 

 

 

 

4.1.2 AC20/ 6901 Afficher la plaque signalétique du moteur 
asynchrone  

 

 
4.1.3 Navigateur WEB de la plaque signalétique du moteur 

asynchrone 
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4.2 « Autotune » du moteur asynchrone 
 

4.2.1 Configuration de l’autotune du moteur asynchrone 

1ère méthode : Activez « Autotune » via GKP 

 
 
 

et démarrez « Autotune » en mode Local avec la clé d'exécution « GPK » 

 
 

« ATN ENABLE » est réglé automatiquement sur « FALSE » après l'exécution. 
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2ème méthode : Activer « Autotune » via le bloc fonctionnel de DSELite 

 
 

et commencez la routine « Autotune » avec « RUN Forward Signal » 
 

« ATN ENABLE » est réglé automatiquement sur « FALSE » après l'exécution. 
 

4.2.2 Exécution de l’ « Autotune » du moteur asynchrone 
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4.2.3 Vérification de l’ « Autotune » du moteur asynchrone 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Vérifiez les paramètres dans le 
bloc fonctionnel du moteur 
asynchrone avant et après la 
routine « AUTOTUNE » ! 

 
Remarque : le paramètre ROTOR RES n'est 
pas calculé et n'est pas utilisé dans les 
fonctions de commande ! 
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4.3 Réglage de la boucle de vitesse du moteur asynchrone 
Les paramètres de la boucle de vitesse peuvent être configurés via le menu 
« Engineer » du clavier ou dans le bloc fonctionnel DSE Lite « Speed Loop ». 
Les paramètres de base pour ajuster le réglage sont le gain proportionnel de vitesse [335] SPEED PROP 
GAIN et le temps d'intégration de vitesse [336] SPEED INT TIME. 

 

 
Une autre méthode pour régler la boucle de vitesse est via le 

navigateur Web AC20 
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4.3.1 Réaction du paramètre par défaut du moteur asynchrone 
pendant le changement de charge 

 
SPEED PROP GAIN = 10 ; SPEED int TIME = 0,2 s Ce sont les valeurs par défaut des paramètres 
d'usine. 

 
 

4.3.2 Réaction du paramètre optimisé du moteur asynchrone 
pendant le changement de charge 

 
SPEED PROG GAIN = 100 ; SPEED int TIME = 0,1 s Pas de dépassement pendant le changement de charge ! 
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5 Procédure de test du aimant permanent 
 

5.1 Mise en service du moteur à aimant permanent 
 

5.1.1 Plaque signalétique du moteur à aimant permanent 
DSELite  

 
Ouvrez l'outil logiciel DSElite avec la macro standard pour AC20 et sélectionnez dans la 2ème page la 
plaque signalétique du moteur à aimant permanent. Double-cliquez sur le bloc fonctionnel et 
modifiez le paramètre du moteur. 
Une autre possibilité consiste à naviguer dans la liste affichage « Parameters » jusqu'au sous-menu 
« PMAC Motor Data » et à y modifier les paramètres. 
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5.1.3. AC20/ 6901 Afficher la plaque signalétique du moteur à 
aimant permanent 

 
 

5.1.3 Plaque signalétique du moteur du navigateur WEB du 
moteur à aimant permanent 
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5.2 « Autotune » du moteur à aimant permanent 
 

Si un moteur à aimants permanents est utilisé et qu’aucune fiche technique n’est disponible auprès de 
votre fournisseur, vous DEVEZ effectuer un autotune avant de faire fonctionner le variateur en mode de 
contrôle « Vectoriel ». 

Voir le chapitre 4.2.1……..4.2.3 « Autotune » du moteur asynchrone. 
 
 

5.3 Réglage de la boucle de vitesse du moteur à aimant 
permanent 

Si un moteur PMAC est utilisé, il est possible de régler le paramètre [332] SPEED LOOP AUTO sur « TRUE ». 
Cela permet un calcul automatique des paramètres de contrôle de la boucle de vitesse. 

 

 
Si vous avez l'intention d'ajuster manuellement les paramètres de la boucle de vitesse, veuillez vous référer au 
chapitre 4.3 de ce manuel. 
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5.4 Bloc fonctionnel SVC moteur à aimant permanent 
Lorsque les applications doivent démarrer le moteur avec une charge d'inertie et/ou de frottement élevée 
et que le démarrage standard est inefficace, une optimisation de la procédure de démarrage avec le 
moteur à aimant permanent en mode vectoriel sans capteur est nécessaire. 

 
Avec les 3 paramètres [307] PMAC START TIME, [308] PMAC START CUR et [309] PMAC START SPEED 
il est possible d'optimiser le comportement de démarrage. 

 
Avec une inertie plus élevée, vous avez besoin de plus de courant de démarrage avec une vitesse de démarrage 
plus élevée. 

 
Veuillez vous référer au Manuel du logiciel AC20 DOC-0017-13-FR : Série AC20 - Manuel de référence du 
logiciel. 
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